Pontos de Sorteio:

10.

Analise de resposta transitoria e estacionaria de sistemas de controle
1.1. Resposta no dominio do tempo;
1.2. Resposta no dominio do tempo para sistemas de primeira e segunda ordem;

Analise de resposta transitoria e estacionaria de sistemas de controle
2.1. Analise do erro em regime permanente;
2.2. Estabilidade;

Analise de resposta transitoria e estacionaria de sistemas de controle
3.1. Efeitos das agdes de controle no desempenho de sistemas.

Andlise e projeto de sistemas de controle utilizando o método do Lugar Geométrico das
Raizes (LGR)

4.1. Construgdo do diagrama do LGR;

4.2. Projeto de sistemas de controle utilizando o método do LGR.

Analise e projeto de sistemas de controle utilizando o método de Resposta em Frequéncia
5.1. Construgdo do diagrama de Bode;

Analise e projeto de sistemas de controle utilizando o método de Resposta em Frequéncia
6.1. O projeto de sistemas de controle utilizando 0 método de Resposta em Frequéncia.

Controle de Sistemas Mecanicos

7.1. Conceitos e Principios Basicos;

7.2. Aplicagdo de controladores PID;

7.3. Técnicas de sintonia de Controladores PID.

Automacdo Pneumatica e Eletropneumatica

8.1. Conceitos e Principios Basicos;

8.2. Producdo e Distribuicao de Ar Comprimido;
8.3. Atuadores Pneumaticos;

8.4. Valvulas de Comando Pneumaticas;

8.5. Valvulas de Comando Eletropneumaticas;

Automacdo Pneumatica ¢ Eletropneumatica

9.1. Projetos de Comandos Combinatorios e Sequenciais Pneumaticos e Elétricos;

9.2. Controladores Logicos Programaveis: hardware e programagdo na linguagem
Ladder (Siemens S7-200);

9.3. Projetos de Comandos Combinatorios e Sequenciais Utilizando o CLP (Siemens S7-
200).

Topicos de Industria 4.0

10.1.  Conceitos basicos;

10.2. Tecnologias habilitadoras da Industria 4.0;

10.3. Componentes para a automagao e controle de processos;
10.4. Automagdo da manufatura.



